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Активност

ШКОЛСКА 2021/2022

ПНЕУМАТСКО УПРАВЉАЊЕ И ПОГОНИ

Предметни професор: др Милутин Живковић, проф. с. С.

Сарадници: 

Предиспитне обавезе

Назив наставне јединице

Практична настава
Семинарски рад / 

лаб. вежбе

Колоквијуми (2)

S

Испит

S

Консултације: 

среда од 1400 - 1500

Уводна разматрања

Предности и недостаци пнеуматских система и критеријуми за избор врсте 

погона

Пројектовање система са пнеуматским и електричним управљањем

Остварење функције појачања протока, појачања притиска, контроле брзине, 

контроле позиције, меморијске функције, инверзије сигнала и основних 

логичких функција.

Пнеуматски системи са једним и више актуатора

Директно управљање, меморијско управљање и програмско управљање

Синхруни, асинхрони, секвенцијални и логички пнеуматски системи

Дијаграм кретања, управљачки дијаграм, фунционална шема и пнеуматске 

шеме

Стандарди. Пнеуматски погони са једним и више цилиндара

Пнеуматски погони:  аутоматско враћање и цикловање, коришћење логичких 

елемената,
Погони са нестандардним линеарним актуаторима, цилиндрима без клипњаче, 

пнеуматским мишићима, ваздушним моторима и турбинама

Електропнеуматски системи: коришћење  програмобилних логичких 

контролера. Примери примене пнеуматског управљања и погона у индустрији 

аутоматизацији и роботици .


