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Појам мехатронике, структура и примене мехатроничких система
Елементи теорије сигнала: континуални и дискретни сигнала, процес 

одабирања и реконструкције сигнала, обрада улазних и излазних сигнала, А/Д 

и Д/Аконвертори

Актуатори: соленоид, линеаран мотор, ДЦ мотор степ-мотор, сервомотор, 

хидраулички и пнеуматски актуатори, спојнице, редуктори и мултипликатори

Сензори и претварачи: класификација и карактеристике, аналогни претварачи 

физичких величина, дигитални енкодери

Управљачки подсистем мехатроничког система. Континуални и дискретни САУ.

Стабилност система. оцена квалитета понашања у прелазном и у устаљеном 

режиму

Дигитални управљачки систем

Логичка кола, ПИД регулатори, Програмибилни логички контролери (ПЛЦ)

Анализа изведених савремених мехатроничких решења (прилози из праксе).

Консултације: 

среда од 1400 - 1500

Микроконтролери. Фази управљање

Пројектовање и реализација мехатриничких система

Моделирање и анализа мехатроничких система система

Назив наставне јединице

Практична настава
Семинарски рад / 

лаб. вежбе

Колоквијуми (2)

S

Испит

S

Активност

ШКОЛСКА 2021/2022

МЕХАТРОНИЧКИ СИСТЕМИ

Предметни професор: др Милутин Живковић, проф. с. С.

Сарадници: 

Предиспитне обавезе


